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(54) 발명의 명칭 무인잠수정을 이용한 해파리 제거 장치 및 해파리 폴립제거로봇

(57) 요 약

본 발명에 따른 폴립제거로봇은 유선 또는 무선으로 제어되는 무인잠수정을 통해 부착면에 고정된 폴립을 부유시

킨 후 이를 물과 함께 흡입하고, 흡입된 폴립만을 여과하여 저장하며, 폴립이 저장된 여과부를 무인잠수정에서

탈착하여 분리할 수 있는 효과가 있다. 
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